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Kombinierbar mit
Bürstenlosen DC-Mikromotoren:

Gehäusewerkstoff
Zahnräderwerkstoff
Max. empfohlene Eingangsdrehzahl für:
– Dauerbetrieb
Getriebespiel, unbelastet
Abtriebswellenlager
Maximal zulässige Wellenbelastung:
– radial (2,5 mm vom Befestigungsflansch)
– axial
Maximale Aufpresskraft
Lagerspiel (gemessen am Lager):
– radial
– axial
Betriebstemperaturbereich

Mikroplanetengetriebe

Technische Daten
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Serie

Abbildungen vergrößert M 2:1

Hinweis: Die Planetengetriebe sind nur in Kombination mit den bürstenlosen DC-Mikromotoren Serie 0515 ... B lieferbar.

				    Drehmoment	
Untersetzungs-	 Gewicht	 Länge	 Länge	 Dauer-	 Kurzzeit-	 Drehsinn- 
verhältnis	 ohne	 ohne	 mit Motor	 betrieb	 betrieb	 der Welle 
(absolut)	 Motor	 Motor	 0515 B			   (reversibel) 
		  L2	 L1	 Mmax	 Mmax.

	 g	 mm	 mm	 mNm	 mNm
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Änderungen vorbehalten.

Angaben zu Gewährleistung und Lebensdauer sowie weitere  
technische Erläuterungen siehe „Technische Informationen”.
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