Elektronische Kommutierung

Serie 0206 ... B

0206 H
Nennspannung Un
Anschlusswiderstand, Phase-Phase R
Abgabeleistung max. " P2 max.
Wirkungsgrad max. 1 max.
Leerlaufdrehzahl N max.
Leerlaufstrom lo
Anhaltemoment M max.
Reibungsdrehmoment Co
Dynamischer Reibungskoeffizient Cv
Drehzahlkonstante kn
Generator-Spannungskonstante ke
Drehmomentkonstante km
Stromkonstante ki
Steigung der n-M-Kennlinie An/AM
Anschlussinduktivitat, Phase-Phase L
Mechanische Anlaufzeitkonstante Tm
Rotortragheitsmoment J
Winkelbeschleunigung QL max.
Warmewiderstande Rth 1/ Rth2
Thermische Zeitkonstante Twl/Tw2
Betriebstemperaturbereich
Wellenlagerung
Wellenbelastung, max. zulassig:
— Radial bei 20 000 rpm
— Axial bei 20 000 rpm
— Axial im Stillstand
Wellenspiel:
- Radial <
- Axial <

Gehausematerial
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Kombinierbar mit
Mikroplanetengetriebe:

Gewicht

Drehrichtung

Empfohlene Werte - diese gelten unabhangig voneinander
Drehzahl bis ? Ne max.
Dauerdrehmoment bis V2 Me max.
Thermisch zulassiger Dauerstrom "2 le max.

"bei 100 000 rpm,
2 Warmewiderstand Rth 2 nicht reduziert

Originalgrésse
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+0,03
55 0

02/1
Motion Controller:
MCBL 07002
001 B
1 V eff
7.2 Q
0,13 w
26,7 %
100 000 rpm
0,032 A
0,0095 mNm
0,001 mNm
0,0015 -10° mNm/rpm
126 320 rpm/V
0,00792 mV/rpm
0,0756 mNm/A
13,223 A/mNm
12 030 000 rom/mNm
3,9 uH
9 ms
0,00007 gcm?
1350 10°rad/s?
KW
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100 000 rpm
0,012 mNm
0,2 A
Abbildungen vergrossert 45}@
+0,006

2 0,24 +0,002

1.3

Anschlusslitze mit Steckverbindung
ca. 200 mm lang

Angaben zu Gewahrleistung und Lebensdauer sowie weitere
technische Erlauterungen siehe , Technische Informationen”.
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Anderungen vorbehalten.

www.faulhaber-group.com



